


  

  :چكيده
 خودرو به شود، ناپايداري  با آن مواجه مياي كه يك خودرو يكي از مهمترين عوامل حوادث جاده

دهي به   و فرمانترين اين مانورها تركيبي از مانور ترمزگيري بحراني. هنگام انجام برخي از مانورها است
اين . ها، ناپايداري جانبي و ناپايداري درجه آزادي ياو خودرو است عمده ناپايدراي. خودرو هستند

 تاير بوجود خصوص به هنگام قفل شدن  كوچكي به خودرو بهدن اغتشاشها در اثر وارد ش  ناپايداري
اما كمتر به كارهاي .  و كنترل خودرو انجام شده استهاي عددي زيادي بر روي پايداري بررسي. آيد مي

 خودرو به هنگام ترمزگيري در  پايداريدر اين پروژه، به بررسي تحليل. تحليلي پرداخته شده است
روشي كه براي تحليل پايداري خودرو استفاده شده است، روش دوم . شود ي پايا پرداخته ميزن دور

،  با درجات آزادي سرعت جانبي و خودروي مورد بررسي، يك خودروي سه درجه آزاديلياپانوف
مدل ارائه شده با استفاده از مدل عددي چهارده درجه . اي رول است و و سرعت زاويهاي يا سرعت زاويه

پس از . ي شده استگذار ل صحههاي ديناميكي و كنتر  موجود در آزمايشگاه تحقيقاتي سيستمآزادي
اطمينان از صحت مدل، تحليل پايداري در سه حالت ترمزگيري بدون قفل شدن تايرها، ترمزگيري به 

سرانجام با . شود جام ميب انهاي عق و و ترمزگيري به هنگام قفل شدن چرخهاي جل هنگام قفل شدن چرخ
، شتاب ترمزگيري و پارامترهاي تعيين نقش پارامترهاي ديناميكي مانند زاويه فرمان، سرعت طولي

 فيزيكي مانند جرم خودرو و ضريب زاويه لغزش جانبي، محدوده پايداري خودرو در حوزه فضاي حالت
  . بدست آمده است
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